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PROLOGO

/\ ADVERTENCIA: Consulte la informacién de seguridad importante del manual del usuario y revise todas las
advertencias, limitaciones y exenciones de responsabilidad antes de utilizar este producto.

Exencién de responsabilidad

Este producto no sustituye la formacién adecuada ni la navegacién prudente. Es responsabilidad exclusiva del propietario instalar
y usar el equipo de manera que no cause accidentes, lesiones personales o dafios a la propiedad. El usuario de este producto es
el Unico responsable de seguir las medidas de seguridad mariftimas.

Las funciones de navegacion que aparecen en esta guia no sustituyen la formacién adecuada ni la navegacion prudente. No
sustituyen la navegacion humanay NO DEBEN ser la Unica o principal fuente de navegacién. Es responsabilidad exclusiva del
usuario utilizar mas de un método de navegacion para garantizar que la ruta sugerida por el sistema sea segura.

NAVICO HOLDING AS Y SUS FILIALES, SUCURSALES Y AFILIADOS RECHAZAN TODA RESPONSABILIDAD DERIVADA DEL USO DE
CUALQUIER TIPO DE ESTE PRODUCTO QUE PUEDA CAUSAR ACCIDENTES, DANOS O QUE PUEDA QUEBRANTAR LA LEY.

Este manual representa el producto tal y como era en el momento de la impresién. Navico Holding AS y sus filiales, sucursales y
afiliados se reservan el derecho de realizar cambios en el producto y/o en las especificaciones en cualquier momento y sin previo
aviso. Péngase en contacto con su distribuidor mas cercano si necesita mas ayuda.

Copyright
Copyright © 2022 Navico Holding AS.

Marcas registradas
®Registrado en la oficina de patentes, marcas registradas y marcas comerciales (™) de EE. UU. de conformidad con el derecho
consuetudinario estadounidense. Visite www.navico.corn/intellectual-property para revisar los derechos y las acreditaciones globales
de la marca registrada de Navico Holding AS y otras entidades.

Navico® es una marca comercial de Navico Holding AS.

Simrad® es una marca comercial de Kongsberg Maritime AS, bajo licencia para Navico Holding AS.

NSX™ es una marca comercial de Navico Holding AS.

VelocityTrack™ es una marca comercial registrada de Navico Holding AS.

Uso de Internet

Algunas funciones de este producto utilizan una conexion a Internet para carga y descarga de datos. El uso de Internet mediante
una conexion movil o celular, o de tipo "pago por MB", puede comportar un consumo alto de datos. Su proveedor de servicios
podria cobrarle en funcién de los datos que transfiera. Si no esta seguro, péngase en contacto con su proveedor de servicios
para confirmar los precios y restricciones. Péngase en contacto con su proveedor de servicios para obtener informacién sobre los
costes y las restricciones de descarga de datos.

Sobre este manual

Funciones del producto

Las funciones descritas e ilustradas en esta gufa pueden variar con respecto a su pantalla debido al desarrollo continuo del
software.

Actualizaciones de documentos
Para obtener la version mas reciente de este documento en los idiomas admitidos, visite: www.simrad-yachting.com.



DESCRIPCION GENERAL

La tecnologfa de radio se utiliza para detectar objetos sobre el agua o en el agua y patrones
meteoroldgicos relativos a su ubicacién actual.

Un sistema de radar consta de un transmisor que produce ondas de radio electromagnéticas,
una antena transmisora y receptora, un receptor y un procesador de sefiales. Las ondas de radio
(de pulsos o continuas) del transmisor se reflejan en un objeto y vuelven al receptor, con lo que
proporcionan informacién sobre la ubicacién y la velocidad del objeto.

REQUISITOS

Para utilizar la aplicacion Radar, se debe conectar un radar al sistema. En esta guia se describen
las caracteristicas y opciones de distintos radares compatibles. Las funciones y opciones
disponibles en la pantalla variaran en funcion del radar conectado.

Las siguientes funciones requieren una brujula electrénica de buena calidad de 10 Hz conectada
a través de NMEA 2000:

VelocityTrack
Blancos observados (MARPA)
+ Orientacion norte arriba
+ Funcion de superposicion de radar de carta



CONFIGURACION DEL SENSOR DE RADAR

Cuando se conecte un sensor de radar al sistema, se mostrara en la pantalla el acceso a la gufa
de configuracion del radar. Seleccione la alerta para comenzar a configurar el sensor de radar o

vaya a Ajustes > Guia de instalacion.

Ajustes Guia de instalacién

o Gulade instii ig

Conectividad

En &l muelle En elagua

A8 Anade los p ros de (U barco
Conectar con la aplica

Seguridad Ajuste Radar

Alertas 3
Cenfigur:

Ajustes Guia de instalacién

7~ Gula deinstalacion Enelmuelle Enelagua (o i:

Prueba de mar de

Conectividad




Una vez finalizada la configuracion, el radar aparecera en Red del barco > Dispositivos >
Otros dispositivos junto con otros dispositivos conectados.

Dispositivos

Halo Radas

Maostrar datalles

¥ Prectiond Compass

+ ARadir interruptor digital

- Nota: Para cambiar una configuracion de radar existente, restablezca el dispositivo en la lista de
dispositivos y, a continuacion, siga las indicaciones para cambiar la configuracion del puerto o
de la prueba de mar.



PANTALLA DE RADAR

En la pantalla de la aplicacion Radar figura una serie de elementos que proporcionan abundante
informacion.
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A Botdn de encendido: selecciénelo para alternar entre los modos de transmisién y de espera.
B Botdn de fuente de radar: selecciénelo para abrir o cerrar una ventana emergente donde se
indican las fuentes de radar.
C Lista de fuentes: si hay mas de un sensor de radar conectado, selecciénelo aquf.
D Ajustes de modo: seleccione el modo para abrir el menu de configuracién de la pantalla del
radar y realizar ajustes.
E  Botdn de ajustes: seleccione esta opcion para abrir los ajustes de la pantalla del radar.
F  Nivel de zoom actual (alcance instrumentado)
G Botones de zoom
H Botdn de centrar embarcacion
[ Botdn de maximizacion: seleccione esta opcién para maximizar la pantalla. Si la pantalla esta
maximizada, el botén cambia a un botén de minimizacion.
= Nota:

Se ha utilizado la paleta de radar blanca para la mayoria de las imdgenes de la pantalla de
radar de este documento. Puede seleccionar la paleta que prefiera en el menu de ajustes del
radar.
Después de 30 sequndos de inactividad, la pantalla entra en modo despejado y se ocultan los
ajustes de la pantalla del radar y los botones de maximizacion. Toque la pantalla para ver de
nuevo estos botones.

7 ®



SELECCION DE FUENTES

Seleccione el botén de fuente de radar para ver una lista de fuentes conectadas al sistema.

Seleccione la fuente que desea ver en la pantalla del radar.
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Simulator ’ (b Simulator

-

() Halo24-017A

MODO DE TRANSMISION Y STANDBY

Seleccione el boton de encendido para alternar entre los modos de apagado (standby) y
encendido (transmision).
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Radar is in Standby
Halo Radar




DESPLAZAMIENTO DE LA PANTALLA

Puede desplazar (arrastrar) la pantalla del radar en cualquier direccion para ver delante, detras
o al lado de su embarcacion. No obstante, no puede desplazarse de forma que su embarcacion
desaparezca de la pantalla.

Para volver a centrar la embarcacién en la pantalla, seleccione el botén para centrar la
embarcacion (A).

240
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MODOS DE RADAR

Los modos de radar estan disponibles con ajustes de control predeterminado para diferentes entornos.
- Nota: No todos los modos estdn disponibles para todos los sensores de radar.

Ajustes del radar

Maodao

Personalizado

Puerto

Meteo

Pajaros

Ganancia

siblietie dhel receplor

Mar
0%

Reduice ol ruido causado por la mar gruess

Liuvia

Reduce el ruido cau

MAS

Modo Personalizado

Se pueden configurar todos los ajustes del radar. De forma predeterminada, los ajustes son para
uso general.

Modo de puerto

Los ajustes de radar se optimizan para areas como vias navegables concurridas y grandes
estructuras artificiales, donde se necesita una buena diferenciacion de blancos y rapidas
actualizaciones de imagen.

Modo Altamar

Los ajustes de radar se optimizan para las condiciones de alta mar, por lo que los blancos son
mas grandes y faciles de ver.

Modo Meteo

Los ajustes del radar estan optimizados para ofrecer la mejor deteccion y presentacion del ruido de
lluvia. La velocidad de actualizacion de la imagen es mas lenta y la profundidad de color aumenta.

Modo Pajaros

Los ajustes del radar se optimizan para obtener la mejor deteccién de aves. El radar se esta
configurado para el maximo nivel de sensibilidad. Este modo no esta recomendado para su uso
en entornos portuarios de gran actividad.

‘ ®



INFORMACION DE PUNTOS

En el panel Cursor aparece informacién sobre la posicién o el blanco seleccionados.

Para abrir el panel Cursor, seleccione una posicién o un blanco y, a continuacion, seleccione
Mas en la ventana emergente ampliada. En la imagen se observa que hay 2 puntos tactiles en la
ventana emergente.

Cursor




BLANCOS

La funcion MARPA (mini ayuda de punteo automatico de radar) puede utilizarse para el
seguimiento de hasta diez blancos de radar. La funcién de seguimiento de blancos MARPA puede
ser una herramienta importante a la hora de evitar colisiones.

> Nota: Para la funcién MARPA se necesitan datos de rumbo.

Blancos peligrosos
Los blancos peligrosos se definen en los ajustes de TCPA/CPA (Tiempo hasta el punto de
aproximacion mas cercano y Punto de aproximacion mas cercano) del menu Blancos y targets.

Mensajes de alerta de blanco

Si una embarcacion cumple los criterios de blanco peligroso establecidos en el menu Barcos y
targets y si las alertas de Embarcacion peligrosa (Dangerous vessel) estan activadas, aparecera
un cuadro de didlogo de mensaje de alerta de embarcacion peligrosa.



Simbolos de blancos de radar

En el sistema aparecen los simbolos de blancos indicados a continuacion.

Simbolo ‘ Descripcion

O Blanco de radar, sin movimiento.
r | Blanco de radar seleccionado.
L - |

g Blanco de radar perdido.

(’ ‘) Blanco de radar detectado, sin movimiento. Los blancos de radar detectados

tienen un anillo alrededor de ellos. También indican el nimero de identificacion
del blanco.

—~ Blanco mévil detectado de radar con track cuando el historial de blancos esta
(O activado. Muestra el anillo del blanco detectado y el nimero de ID del blanco.

la direccién en la que se mueve el blanco). Muestra el anillo del blanco detectado

Blanco de radar mévil detectado sin extension de rumbo (lfnea corta que indica
( ) y el nimero de ID del blanco.

SN—~
— . Blanco de radar mévil detectado con extension de rumbo. Muestra el anillo del
( 0'3 blanco detectado y el niimero de ID del blanco.

Blanco de radar movil peligroso detectado con track cuando el historial de
blancos esta activado. Muestra el anillo del blanco detectado y el niUmero de ID
del blanco.

El color del icono es:
/-\ + Amarillo si la paleta de colores del radar es la de negro/rojo o negro/verde.
\O-// + Morado sila paleta de colores del radar es la de blanco/rojo.

Rojo si la paleta de colores del radar es la de negro/amarillo.




Observacion de blancos para seguimiento
Seleccione el blanco en la pantalla del radary, a continuacién, seleccione Watch (Vigilar) en la
ventana emergente ampliada para seguir un blanco.

O i

@ Watch »

Detener el seguimiento de un blanco vigilado

Seleccione el blanco vigilado en la pantalla del radary, a continuacion, Detener el seguimiento
para dejar de seguirlo.

X rpintarget

&  Stop watching




Anclar la informacién de blanco vigilado

Puede anclar un blanco vigilado para mostrar detalles sobre el mismo en la pantalla.

Seleccione Desanclar blanco para eliminar los detalles de la pantalla.

- * 4
™ "-e@
- " = - 3\ \.

We | 4 ‘n\,ﬁ

4

Navegacion a un blanco

Puede navegar hasta un blanco de interés. Seleccione una posicién en la pantalla del radar
y, @ continuacion, en la ventana emergente ampliada, seleccione Ir. Aparece brevemente la

confirmacién de Navegando a (Navigating to).

[
Y -
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ZONAS DE GUARDA

Una zona de guarda es un area definida por el usuario en la pantalla del radar. Si hay una zona de
guarda activada, suena una alarma si un blanco de radar entra o sale de dicha zona de guarda.

= Nota: La funcion de zona de guarda no realiza un sequimiento automdtico de los blancos. Solo
se emitird una alerta si se ha definido una zona de guarda para el blanco.

Definicién de una zona de guarda

En el menu Ajustes del radar, seleccione Zonas de Guarda y, a continuacion, la zona de guarda
que desea definir. Puede hacer que la alarma se active cuando un blanco entre o salga de la zona,
0 en ambos casos (5).

« ZTonas de Guarda » ¢ Tona deguardia

Ajuste la zona con los botones (6) o seleccione los parametros de la zona de guarda Rango de
inicio, Rango final, Demora o Anchura y utilice |a barra de desplazamiento para establecer los
diferentes valores.

) HaloRadar " « [Tona de guarcia 1

100.

090, Aarmaa

N




Sensibilidad

La sensibilidad de la zona de guarda pude ajustarse para que la alarma no se active en el caso de
blancos de poco tamafio.

 Zonas de Guarda

 Sensibilidaddelaszonas... X

Zona de quardia 1

Zana de guardia 2

Sensibilidad »

- Nota: Se debe activar una zona de guardia para ajustar la sensibilidad.

Ajuste de los filtros de blancos

Puede especificar los blancos que se mostraran en la pantalla del radar. Vaya a Ajustes del radar
> Barcos y blancos para definir blancos peligrosos y blancos de interés, y crear filtros de blancos.

Los blancos vigilados y los blancos AIS se consideran automaticamente seguros o peligrosos en
funcién de los ajustes de TCPA/CPA.

¢ Barees yblances Barcoy y Lergets




VELOCITYTRACK

VelocityTrack es una ayuda de navegacion que identifica blancos que se acercan o se alejan de la
embarcacion.

/\ ADVERTENCIA: VelocityTrack solo sirve como ayuda para la navegacién. No
sustituye a una formacion adecuada ni a una tripulacién prudente, y nunca debe ser
la Gnica fuente de referencia del usuario. El usuario es responsable de respetar las
medidas de seguridad maritima y prestar atencion al entorno en todo momento.

La funcion se activa cuando:
+ Lavelocidad relativa del blanco es superior al umbral de velocidad de VelocityTrack.
+ El'blanco no es geoestacionario (p. €j., balizas terrestres o maritimas).

Para activar VelocityTrack, vaya a Ajustes del radar > VelocityTrack y seleccione Normal o Solo que
se aproximen. Ajuste el umbral de velocidad adecuadamente para evitar advertencias excesivas.

Ajustes del radar

VelocyTrack

Umbral Velocdad

> Nota: El régimen de rotacion de la antena puede reducirse si se activa VelocityTrack.

> Nota: Al utilizar el radar en modo doble escala con una de las escalas establecida en 36 nm o
mds, es posible que observe un mayor ruido de colores de VelocityTrack en las zonas terrestres.

Las siguientes opciones estan disponibles:

+ Off: permite desactivar VelocityTrack.

+ Normal: permite colorear los blancos que se acercany los que se desvian.

+ Blancos que se aproximan: permite colorear Unicamente los blancos que se acercan.

> Nota: El color de los blancos que se acercan y el de los que se desvian depende de su paleta de imagen.

Paletas de imagen del radar

Los blancos que se desvian son de color azul en todas las paletas de imagen del radar. Los
colores de los blancos que se acercan en las paletas de imagen del radar son:

+ Paleta negra/roja: amarillo
+ Paleta blanca/roja: amarillo
+  Paleta negra/verde: rojo

+ Paleta negra/amarilla: rojo

Paletas superpuestas a los radares en graficos
+ Los blancos que se desvian aparecen en gris oscuro
+ Los blancos que se acercan aparecen en amarillo

18 @



Ajustes de VelocityTrack

Establezca los umbrales de velocidad de los blancos que se van a colorear.

El umbral de velocidad puede definirse solo para la fuente del radar del panel del radar
seleccionado o para todas las fuentes del radar conectadas al sistema. Este ajuste solo se aplica
a aquellos radares encendidos y conectados cuando se realiza dicho ajuste. Si se seleccionan
todas las fuentes de radar, los nuevos radares conectados utilizaran automaticamente los valores
especificados.

Ejemplos de VelocityTrack

En algunas circunstancias, el acercamiento o la desviacién de blancos en movimiento puede
indicarse como neutral (sin color). El navegador debe tener en cuenta estas situaciones para
utilizar la funcién VelocityTrack de forma segura para evitar colisiones.

A continuacion, se detallan ejemplos del comportamiento de VelocityTrack en 2 situaciones
hipotéticas de navegacion. En las ilustraciones aparece un blanco (A) que cruza el recorrido de su
embarcacién (B) con un COG (rumbo sobre fondo) constante.

150
5H

180
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[¢]

aQ
~0
«Q
@
~@
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Los ejemplos muestran el movimiento del blanco (1-5) en mas de 5 escaneres de radar con el
radar en modo de movimiento relativo (RM).

En el ejemplo C, el COG de su embarcacion es de 0°y la velocidad, de 0 nudos.
En el ejemplo D, el COG de su embarcacion es de 0° y la velocidad, de 10 nudos.
+ Enambos ejemplos, el COG del blanco es de 270° y la velocidad, de 20 nudos.

Los colores utilizados en los ejemplos se corresponden a los colores de las paletas de radar
negra/verde y negra/amarilla:

Elrojo (C1/C2y D1/D2) indica que el blanco se encuentra en una trayectoria de aproximacion
a su embarcacion. La velocidad relativa del blanco en ese punto es superior al umbral de
velocidad de VelocityTrack.

La ausencia de color (€3 y D3) indica que un blanco es neutral de forma temporal, ya que su
velocidad relativa en ese punto es inferior al umbral de velocidad de VelocityTrack.

- Elazul (C4/C5y D5) indica que el blanco se desvia de su embarcacion y que su velocidad
relativa en ese punto es superior al umbral de velocidad de VelocityTrack.

19 @



LINEA DE RUMBO ELECTRONICA (EBL) Y MARCADOR
DE ESCALA VARIABLE (VRM)

EI' EBL y el VRM permiten realizar calculos rapidos de escalay rumbo de otras embarcaciones u
objetos dentro de la escala del radar. Pueden colocarse dos EBL/VRM en la pantalla del radar.

Por defecto, los EBL/VRM se posicionan desde el centro de la embarcacion. Puede desplazar el
punto de referencia a cualquier posicion de la pantalla del radar.

Definicién de un EBL/VRM
En Ajustes del radar, seleccione EBL/VRM y, a continuacion, el EBL/VRM que desee definir. De
este modo, se creara el EBL/VRM en la pantalla del radar.

Introduzca los valores o utilice la barra de desplazamiento para establecer los diferentes valores
(distancia, angulo y desplazamiento desde su embarcacién) del EBL/VRM. También puede cambiar
la posicion del marcador arrastrandolo por la pantalla.

Ajurstes del radar & EBL/VRM

EBLATEM 1

FBLARM 7




SUPERPOSICION DE RADAR

Puede superponer la imagen de radar en la carta. Esto puede ayudarle a interpretar facilmente la
imagen de radar relacionando los blancos del radar con los objetos en la carta.

Active la funcion Superposicién de radar en el panel de Configuracién de la carta de la
aplicacién Carta.

Conligurackén de Ls carts

s pvanssds

> Nota: Se debe conectar un sensor de rumbo al sistema para que la superposicion de radares
funcione.

pi @



AJUSTES DEL RADAR

El menu de ajustes del radar le permite acceder a las opciones y los ajustes del radar.

= Nota: En esta guia solo se describen algunas de las opciones y ajustes. Los ajustes disponibles
también pueden variar en funcion del hardware del radar conectado a la red de su embarcacion.

Ajustes del radar

Ganancia

La ganancia controla la sensibilidad del receptor de radar.

Una mayor ganancia hace al radar mas sensible a los retornos de sefial de radar, permitiéndole
mostrar blancos mas débiles. Si la ganancia se ajusta demasiado alta, la imagen queda
distorsionada con ruido de fondo. La ganancia cuenta con modo manual y automatico.

La ganancia automatica permite ajustar automaticamente los retornos de sefial a valores
optimos.
Utilice la ganancia manual para reducir o aumentar el ruido y detectar detalles.

Mar

El ruido del mar filtra los retornos de sefiales aleatorios producidos por el oleaje o las aguas
embravecidas préximas a la embarcacion.

Al'aumentar el ruido del mar, se reduce el filtrado del ruido en pantalla causado por los retornos
de las sefiales de las olas.

Lluvia
El ruido de la lluvia reduce el efecto de la lluvia, la nieve y otras condiciones meteorolégicas en la
imagen del radar.

El valor no deberfa aumentarse demasiado pues podria filtrar blancos reales.

2 @



VelocityTrack

Consulte la seccion "VelocityTrack” de este documento.

Paleta de colores

Sirve para seleccionar la combinacién de colores de la pantalla del radar.

Orientacion

Sirve para seleccionar la orientacién de la pantalla del radar. Elija entre Rumbo arriba, Norte
arriba o Curso arriba.

Posicion

Seleccione dénde desea ver la embarcacion en la pantalla del radar. Elija entre Centro, Vista
avanzada o Desplazamiento. También puede establecer una posicién personalizada con solo
seleccionar y arrastrar en cualquier lugar de la pantalla del radar.

Simbologia

Sirve para activar los simbolos y marcadores del radar. A continuacién, puede elegir entre una
serie de simbolos de visualizacién.

Duracion de la estela

Mueva el control de desplazamiento para mostrar las estelas de la imagen de radar.

Barcos y blancos

Consulte la seccién Barcos y blancos de este documento.

Zonas de guarda

Consulte la seccion Zonas de guarda de este documento.

EBL/VRM

Consulte la seccién EBL/VRM de este documento.

Rechazo de ruido

Establece la cantidad de ruido que filtra el radar. La visibilidad de blancos incrementa en grandes
escalas si este control se establece en alto o bajo, pero esto provoca una disminucion de la
calidad de la diferenciacion del blanco.

> Nota: Para obtener el mdximo rendimiento de la escala del radar, transmita solo a una escala
y establezca el control de rechazo de ruido en alto y el umbral en lo mds bajo posible. La
configuracion por defecto es 30% para obtener menos interferencias en la pantalla. Desactive
el rechazo de ruido en algunas zonas en las que pueden existir interferencias extremadamente
altas para obtener una imagen de radar dptima.
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Umbral
El umbral establece la intensidad de sefial requerida para las sefiales de radar mas débiles. Las
sefiales de retorno de radar inferiores a este limite se filtran y no aparecen.

Rechazo de interferencia

Las interferencias podrian deberse a sefiales de radar provenientes de otros de radares que
operan en la misma frecuencia.

Un ajuste alto reduce la interferencia de otros radares.
Sino hay interferencias, un ajuste bajo le ayuda a detectar los blancos débiles.

Separacion de blancos
Controla la diferenciacion de blancos del radar (la separacion entre objetos es mas evidente).

Escaneo rapido
Con esta opcion puede deslizar el control y establecer la velocidad de rotacién de la antena del
radar. Una mayor velocidad proporciona actualizaciones de blancos mas rapidas.

- Nota: La velocidad mdxima puede estar limitada por los ajustes, el modo y la escala del radar. E/
radar gira tan rdpido como lo permitan los ajustes de control.

Opcion Resaltar Blancos

El control Resaltar Blancos aumenta la longitud de pulso o reduce el ancho de banda del radar
para aumentar la sensibilidad del radar y que los blancos parezcan mas grandes.
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