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ELECTRONAUTICA

Hp/Kw
Tipo de motor

Desplazamiento (CDI/CC)

Empujetotal (RPM)

Amperaje / voltaje
del alternador

Encendido

Direccion
Logitud de la

palanca

Proporcion de la caja
de engranajes

Peso en seco*
el modelo mas ligero disponible

Clasificacion de
estrellas CARB

Diametro y carrera

Ignicién

Sistema de
combustible

Sistema de escape

CERTIFICADO
DE ULTRA
BAJAS
EMISIONES

UTILICE
REPUESTOS
ORIGINALES

o
EN LUBRICANTES
ORIGINALES
U.S.A

o Galapagos: Charles Binford #77 y Charles Darwin

MARINE CENTER

ESPECIFICACIONES

MOTOR MERCURY 4 TIEMPOS 40HP

40/ 30

Enlinea 4

60.8/ 995

5000 - 6.000

18 amperios / 226 vatios

Eléctrico

Compatible con Timoén
Hidraulico

20"/ 508 mm
22.5” / 572mm
25” / 635mm

23531

260 Ibs / 118 kg

2.56 x.2.95" / 65 x 75 mm

CDI c/avance de
encendido electrénico

Controlado por Computadora
de Inyeccion electrénica de
combustible.

A través de hélice

D (+593) 98 978 4604

@ info@electronautica.com



