ESPECIFICIONES

Receptor Interfaz
) GPS 12 Serie: 2 (In/Out), 1 (Out) IEC 611621, 1 (In/Out) IEC 61162-2;
Namero de Canales = 2 Puerios Ethernetf 1 IEC)611(624)50; USB: 1 (pan(il front;I)
Frecuencia RX GPS 1.575,42 MHz +/, 1,023 MHz AAM, ALC, ALF, ALR, APA, APB, ARC, BOD, BWC, BWR, BWW, DTM,
Codigo de Seguimiento | SPS CIA GBS, GGA, GLL, GNS, GRS, GSA, GST, GSV, HBT, MSK*, MSS*,
SBAS C/IA Serie POS, RMB, RMC, Rnn, RTE, VDR, VTG, WCV, WNC, WNR, WPL,
GPS No mayor de 10 m (2 drms, HDOP < 4) XTE, ZDA, RTCM sc 104
Precision* DGPS No mayor de 5 m (2 drms, HDOP < 4) Salida *: Con receptor diferencial interno / externo
WAAS No mayor de 3 m (2 drms, HDOP < 4) **: Con receptor diferencial interno
MSAS No mayor de 7 m (2 drms, HDOP < 4) AAM, ALC, ALF, ALR, APB, ARC, BOD, BWC, BWR, BWW, DTM,
Velocidad de Seguimiento 1.000 nudos Ethernet | GBS, GGA, GLL, GNS, GRS, GSA, GST, GSV, HBT, POS, RMB,
Tiempo de Determinacion de la Posicion 90 segundos en arranque frio RMC, RTE, VDR, VTG, WCV, WNC, WPL, XTE, ZDA
Relacion de Actualizacion de la Posicion Cada segundo (estandar); cada 0,1 segundo (méx.) Serie ACK, ACN, CRQ, DBT, DPT, HBT, HDG, HDM, HDT, MSH, MSS,
Receptor Diferencial | Margen Frecuencias| 283,5 kHz a 325,0 kHz Entrada MTW, THS, TLL, VBW, VHW
(kit interno opcional) Tasa MSK 25, 50, 100, 150, 200 bps Ethernet ACK, ACN, DBT, DPT, HBT, HDG, HDM, HDT, MTW, THS, TLL,
*: Dependiendo de la actividad ionosférica. VBW, VHW

Unidad de Presentacion
Tamafio de la Pantalla

LCD color de 5,7" (116,16 mm x 87,12 mm) CONDICIONES AMBIENTALES

Resolucion 640 (H) x 480 (V) pixel (VGA) Temperatura U. Presentacion -15°Ca+55°C
Brillo 700 cd/m2 U. Antena -25°Ca+70°C
Modos de Presentacion Pléter, Autopista, Rumbo, Datos, Integridad Humedad Relativa 95% o0 menos, a 40 °C
Proyeccion Mercator - U. Presentacion P25
Grado de Proteccion
X . 1.000 puntos para derrota del barco con comenta- U. Antena IP56
Modo Plter Capamdaq rios de hasta 20 carateres. 2.000 puntos para way-
de Memoria points. 100 rutas (de hasta 1.000 waypoints cada una) :
Modo Integridad GNSS, Grafico, Estacion Diferencial ALIMENTACION
Interrupcion del posicionamiento diferencial, HDOP 12-24V CC
Alertas excesiva, fallo de posicionamiento del barco, pérdi-
dida de posicién del barco, mal funcion diferencial,
corto circuito de antena —
Avisos Arribada y Fondeo, XTE, Velocidad, Distancia
Indicacion de Integridad Segura, Insegura, Precaucion =
ALCANCE DEL SUMINISTRO S' t d P il H t GI b I
1. Unidad de Presentacion GP-170 1 unidad 'S ema e os’c'onam'en o O a
2. Unidad de Antena GPA-017S 1 unidad

GPA-020S 1 unidad
GPA-021S* 1 unidad
Estandar (especificar en el pedido)
*: seleccionable cuando la Unidad de Presentacion incorpora Receptor Diferencial
Seleccionable 15m /30 m/40m/50 m

Modelo GP-170

3. Cables de Anatena
4. Materiales de Instalacion y Respetos

1. Kit Receptor DGPS 0P20-42

2. Cable de Antena 15m/30m/40m/50 m

3. Cable de Red 3 m con conector estanco MOD-WPAS0001-030+
Opcionales 4. Kit para Empotrar 0P20-40/41

5. Base de Antena NO. 13-QA330/NO. 13 QA310/NO. 13-RC5160

6. Interfaz IF-2503

7. Rectificador PR-62, PR-240

Unidad de Antena
GPA-017S (GPS) GPA-020S (GPS)

Unidad de Presentacion
GP-170 (con el kit opcional para empotrar)

2,2 kg; 4,9 Ib (sin el receptor diferencial DGPS) 0,12 kg; 0,26 Ib 0,32 kg; 0,71 Ib
2,4 kg; 5,29 Ib (con el receptor diferencial DGPS) GPA-021S (DGPS) —
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Todos los nombres de marcay de producto son marcas comerciales registradas,
marcas comerciales o marcas de servicio de sus respectivos tenedores.
ESPECIFICACIONES SUJETAS A CAMBIO SIN PREVIO AVISO.
FURUNO ELECTRIC CO., LTD. FURUNO DANMARK A/S FURUNO ESPANA S.A. FURUNO DEUTSCHLAND GmbH  FURUNO SHANGHAI CO., LTD.
Nishinomiya, Hyogo, Japan Hvidovre, Denmark Madrid, Spain Rellingen, Germany Shanghai, China
www.furuno.com www.furuno.dk www.furuno.es www.furuno.de www.furuno.com/cn

FURUNO U.S.A,, INC. FURUNO SVERIGE AB FURUNO FINLAND OY FURUNO HELLAS S.A. RICO (PTE) LTD

Camas, Washington, U.S.A.
www.furunousa.com

FURUNO NORGE A/S
Alesund, Norway
www.furuno.no

FURUNO (UK) LIMITED
Havant, Hampshire, U.K.
www.furuno.co.uk

Vastra Frolunda, Sweden
www.furuno.se

FURUNO FRANCE S.A.S.

Bordeaux-Mérignac, France
www.furuno.fr

FURUNO ITALIA S.r.l.

Genoa, ltaly

Espoo, Finland
www.furuno.fi

FURUNO POLSKA Sp. Z o.0.

Gdynia, Poland

www.furuno.pl

FURUNO EURUS LLC
St. Petersburg, Russian Federation
www.furuno.com.ru

Glyfada, Greece

www.furuno.gr

FURUNO (CYPRUS) LTD
Limassol, Cyprus

www.furuno.com.cy

FURUNO KOREA CO., LTD.

Busan, Korea

Singapore
www.rico.com.sg
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» Sensor de posicion ideal para Radar, AIS, ECDIS, autopiloto, ~ » Configuracién dual
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sonda y otros equipos de navegacion y de comunicaciones La informacion de waypoints, rutas y otros datos establecidos por el P I oter | nteg Il dad Autoplsta
» Cumplimiento total con IMO MSC. 112 (73) e [EC 61108-1: o sl prandeC R CEIERER T SRR aniglre pararesel- - r _—
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estandares de funcionamiento y verificacion de receptor GPS o ) S " 1250 1oty peemL L ISP LS R 35 0L 1035 RISITITTIE TS Presenacion de crt nea 139" 20.1942° E wasns 500 14°0) ¥imes ity
> El chip GPS y antena de nuevo disefio dan estabilidad y Rotie 8 oo spaos o sl e mconouth on BAM : el B =T o i I e S s
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precision mejoradas en la determinacion de la posicion (Gestion de Alertas en Puente), segtin IMO MSC.302 (87) = 345.6° = . = 13.5.
Capacidad intensificada de rechazo de ruido incorporada en el chip del recep- ) "o o ) » g 5. 974 ; B || ---> n - L
tor GPS, proporcionando funcion anti-interferencias asi como alto nivel de tole- » Disponible interfaz LAN para eficiente integracién en red . J L~ "; """"’m ]
rancia con respecto a la mitigacion multi-trayectoria: asimismo, esta tolerancia dentro de un sistema de puente Bl = ""‘2"" b i
es mejorada cuando se usa la unidad de antena GPA-020S o la GPA-021S EI GP-170 es totalmente compatible con Light Weight Ethemet (IEC61162-450) e T ol TR W e
L, H i it o BHAE wew arta ineal mostrando y é&ngu-
» Incremento de la precision utilizando SBAS (Sistema de Aumento »LCD color de 5,7" (640 x 480 pixels) para presentacion de datos Informacién presentada: Informacion presentada: S Informacion presentada:
con Base Satelital) y DGPS (se requiere un receptor diferencial opcional » Operacion con menus simplificada » Presentacion pléter simplificada » Presentacion del ploteo celeste de los satélites a la vista » Informacion de rumbo
y una unidad de antena GPA-021S) El operador puede navegar por el arbol de mends pulsando el mando del » Informacién del cursor » Estatus de recepcion de la sefial satelital, incluyendo la »Cuadros de datos SOG/COG .
- . do el ni del el d 2 e i » MenU contextual relacion sefial/ruido presentada en barra/linea » Limite de error transversal (XTE) establecido
> Curppllmlento total con IMO MSC. 114 (73) e |[EC 61108-4: cursor o marcando el numero del elemento de menu en el teclado numérico » Cuadros de datos SOG/COG » Angulos de elevacion de los satélites disponibles » Indicador del barco propio mostrando su mo-
estandares de funcionamiento y verificacion de receptor DGPS » Disponible funcién mejorada de planificacion/gestion de rutas » Informacion detallada relativa a las estaciones diferenciales vimiento: cabeceo, balanceo y elevacion
» Tasa de actualizacion de posicién de 10 Hz (actualizacion cada 0,1 e Amplio campo de informacion de viaje para incorporar a las rutas
segundo), haciendo posible el seguimiento estable de la misma » Creacion de ruta aerodinamica de principio a fin en combinacién con PC externo
» Puerto USB disponible en el panel frontal * Comparte datos de ruta activa con ECDIS mejorando la monitorizacion de éste R um bo DatOS
Se puede importar/exportar datos de ruta, opciones de men(, ajustes de usuario via USB ) — B
% uz 1623 Hm 35'01.:52‘32’? 48 0.4 | fate | 10e Con aulgpiloto Informacion presentada' _@am bate
. s . . GhDID | 1.2 | Safe | 10m 139°29. 1942" E fveim|on i1 imesiavny conectado » Presentacion grafica de la informacion de rumbo, incluyendo O T 02 1623'N
> Varios modos de presentacion disponibles: 139°29.1942" E [ucssalincon:00°38 01/non/ 2003 e gl T am waypoint actual, demora al destino, COG, XTE witen
Pl6ter, Rumbo, Autopista, Datos e Integridad T T EEEAN .0 == mwel| > Cuadro de datos del Tiempo Estimado de Arribada, incluyendo 139°29.1942'E  »owvam
N - e
& !Eg ﬂrt’ 11 22‘ Pii o A5 4| QL I e el tiempo para alcanzar el préximo waypoint y distancia al mismo* e
" - - o 53, Bw 13, Sas *: con autopiloto conectado, se presentan los cuadros de datos siguientes: estatus I g
@ son presentados datos de posicionamiento basicos tales como posicién del 545, 6° [- 785 ] e gl autopiolo nluyendo modo, rumbo del barco, angulo de imén y COG y el cuzx h ?ES_ e
bﬁrco propio, integridad, hora, etc. También aparecen el modo de presenta- L @ LT B | 1§ g » Velocidad al destino 13.5u T ‘;3_,5' .
cion y los simbolos de aviso. (B ' 15. 97w By sty a » Datos de distancia de viaje = Fiee S .
() El drea muestra informacion especifica del modo de presentacion actualmen- . Informacion presentada:
te seleccionado. Se recomienda ver los detalles de cada modo. » Cuadros de datos de navegacion confi-
. . . . =+ gurables por el usuario
(© Guia de las acciones actualmente disponibles. En caso de alerta se presenta |0 soomm o L1 5
la informacion relativa a la inminente. 6 i el WYy
Diagrama de Interconexion e e Arenat Configuraci6n Dual Configuracién Dual
i . : - i g idad de Antena*
Unidad de Antena’ Constru CCIOneS eXISte ntes Unidad de Antena’ Unidad de Antena’
Construcciones nuevas TP = T = T = T =
P * Especif | pedido. Puede ser utilizada la GPA-019S
* Especificar en el pedido GPADITS GPA-020S i Red del Puente ' Tir delpé%-l:(l:ggepl:gvigésli s?e reuqeui:rzednulsgPSadz tipo apro- ' Tlr ' W
' ' ’ P R GPA-017S  GPA-020S bado, sustituir por GPA-021S. GPA-017S  GPA-020S GPA-017S  GPA-020S
**: Seleccionable cuando el receptor diferep;ial DGPS CHAC21S e e : GPA-0215* * Seleccionable cuando el receptor diferencial DGPS GPA-0215* GPA-0215**
est incorporado en la Unidad de Presentacion GP-170. | i Hub Sggrql(l)tguon : estd incorporado en la Unidad de Presentacién GP-170.
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{Radar L Unidad Interfaz Radar Unidad Interfaz | | Impresora | { Radar {1 Sistemade T ;
Ethernet | Sonda PLE 2503 | Sonda : I5:2503 : i Sonda i | Alarma Externo | | Pp- :
Serie i Comedera @ YT 1 Corredera [ i g ' reeeeee- Serie | Comedera | Hrcereroni o
~*3 Equipo opcional y conectable ECDIS i ; : ECDIS E i22277777 Equipo opcional y conectable ; ECDIS
i Autopiloto | gmmmozoendeeeeoeos -----+ Autopiloto 1 Autopiloto
Lineas continuas: Suministro estandar | VDR i 1 Sistemade ! VDR | Sistemade ! Lineas continuas: Suministro esténdar ! VDR
Lineas de trazos: Suministro opcional o local ! etc, ! Alarma Externo elc. i Alarma Externo Lineas de trazos: Suministro opcional o local etc.
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